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1st. Id ra u lica e Cost ru zio n i Id rau lich e

COMMISSIONE PER L'ESAME DEI PIANI DI STUDIO INDIV ID UALI

Enr ico ANTO NELLI D ip . d i E ne rge t ica
1st. d i Macch in e e Mo tor i pe r Ae ro m o b ili

Dip . d i E ne rget ica
1st . d i F isica T ec n ica e Im p ia n t i Nuc lear i

1st. di T raspo rt i e O rga n izzaz io ne Industria le

1st . d i Macchin e e Motori pe r Ae ro m o bili

1st . d i T ec nol o gia Meccan ica

COMMISSIONE PER LE PROVE DI SINTESI

A i se ns i della d e libe raz io ne del C .C .L. di Ingegne ria m eccan ica d e l 20·12·1978, la
Co mm issione p er le prove d i sintesi è cost itu ita d i volta in vol ta da i professori ch e
assegnano la sintesi a l lau rea ndo .
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PIANO UFFIC IALE DEGLI STUDI
DEL CORSO DI LAUREA IN
INGEGNERIA MECCANICA

.
Anno 1° periodo didatt ico 2° periodo didattico

I IN458 Anal isi matemat ica I IN476 Geomet ria I
IN464 Ch im ica IN472 Fisica I
IN468 D isegno (1/ 2 co rso) IN468 Disegno (1/2 corso)

Il IN015 Anal isi ma temat ica Il IN280 Meccanica razionale
IN166 Fisica Il IN 482 Elett rotecnica (2)
IN1 19 Disegno meccanico ( 1) IN048 Ch im ica appl icata (2)

I II IN362 Scienza dell e costruz ion i IN263 Meccanica appli cata alle
IN414 Tecnologia meccanica macch ine

IN178 Fisica tecnica
- - - ---- - - - --

IV IN4 11 T ecno logia dei material i IN492 Cost ruzione di macchine
metall ici IN251 Macch ine Il (3 )

IN205 Id rau l ica
IN249 M acch ine I

V IN040 Calcolo e p rogetto di rnac- IN251 Macc hine Il (4)
ch ine IN127 Econom ia e tecnica

IN220 Im p ianti meccanici aziendale

(1 ) tnseçnemen to sosti tu tivo d i Geo metria Il .

(2 ) In segnam en ro anticipa ro d el triennio.

(3 ) S olo per !'indirizzo au tom ob ilistico.

(4) Per tutti gl i ind irizzi, escluso t'sutomob itistico.

1\ qu adro precedente viene comp letato da sei ma te rie per ciascun ind iri zzo inseri­
te a part ire dal III A nno.

Gl i ind iri zzi sono i seguent i (sono ind icate in co rsivo le d iscipline d i non sicu ra
at ti vazione neII'a.a. 198 2/83) :
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IN311 OLEODINAMICA E PNEUMATICA

Prof. Gian Luca ZAROTTI 1S T . d i M acch ine e Moto r i pe r A e ro mob il i

V ANN O

2 PER IO D O DIDATT IC O

IN D I R I Z Z O: T ecno log ico · A u to rna z ro ne

Impe gno d irf a t t I C O

Ann u a le (ore )

Se t t im an a le (ore )

L e L.

9 0

6

Es .

28

2

L ab .

2

1/ corso si propone di fornire agli allievi le nozioni di base necessarie per l'utilizza­
zione, la scelta e la progettazione di sistemi oleodinam ici e pneumatici di potenza
e regolazione app licati a veicoli, impianti industriali, macchine u tensili, ecc.. Par­
tendo da una impostazione funz ionale dell'analisi dei sistemi, si giunge alla descri­
zione dei singoli componenti.
1/ corso si articola in lezioni, esercitazion i e, nei limiti delle dispon ibilità, in lebo­
retori e seminari di esperiti dell'industria.
Nozioni propedeutiche: Macchine I, Meccanica applicata , Fisica tecnica, Idraulica.

PROG R AM M A

Pa t te I . Ana lisi tun z iona re d e i s is tem i o te o d ìnarmc ì . In troduz ione a lla s irnb o to q ia un if ica ta IS O .
G ru p p i d i ali m e n t a Li one a po r t at a fi ssa e var iab i le. Co ll e ga m e n t i se m p l ic i e mu lt ip li d i motor i
e m ar t me t t i , S 1 5 H~nli a r e t r o a z io n e e se r v osrst e rn i .

Parte Il . F lu id i e co m p o ne n t i coll ega t i . T ip i d i fl ui d i e lo ro caratter ist iche f isi ca e ch imi ch e .
Cond u ttori d e l f lu id o e r a c c o rd e r i a . T enute e gu arn i z io n i. Ana l isi term ica .
Par t e III - D ist r ib u to r i e v a lvo le . D ist r ib u to r i a posi z iou erne rr t o d isc re t o e co nt in u o . V a lvo le d i
co n tr o ll o d e l la p ress ione e d e lla port a ta . Cara tte r is t ich e sta z ionar ie e dinam iche .
Pa l te IV - O rg a n i o p e ra to r i e motor i . P o m pe a ingra naggi , palette e stantu f f i . A ccu m u la tor i .
M o tor i pe r alte e b asse ve lo ci tà . Mart in e tt i li nea r i e ro tat ivi .
Part e V - Ana lisi tun zi o n ate de i sistem i pneuma t ic i. G ru p p i d i a lime nta z io ne e cond i z io ­
namen to . G rupp i d i ut i l i z za z ione co n ma r ti nett i e m otori . C e n n i su i c irc u it i logici .
Part e V I - Com p onen t i pneumat ic i . D istr ibutor i . V a lvo le d i pressione e p orta ta . Ct c to di lavoro e
p res taz io ni d e i mo t o r i . P resta z io n i sta zio nari e e dinam ich e d ei m art in etti.

ES ERC I TAZ I ONI

Com p ren sio ne d i circ u i t i appos itame n te p red ispost i . Ca lco lo d i siste m i el e m e n t a r i . Stud io "d i
re a l lz l a li o ni co stru tti ve d i co m p o ne nti .

L ABOR ATO R I

Contatto d tee tt o con co m po n en t i e sistem i reali p e r mezzo d i u n ban co d id att ico e d i r icerca .

TE STI C O N SI G LI A T I

H . S p erc b , A . Bu cc ia re ll i · L 'O leod in am ica - IV E d . , T ecn ich e N uove .
G . R iga m ont i - O leod in a m ica e pneumat ica - Hoe p l i.
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